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3.1. Rozciąganie / ściskanie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41
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15. HIPOTEZY WYTĘŻENIA MATERIAŁU IZOTROPOWEGO . . . . . . . . . . . . . . . . 263
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20.5. Zasady obliczeń wytrzymałościowych . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .368

20.6. Przykłady . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 370



10

LITERATURA . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 378


